
 
 
 
 
 
 

 
 
 

Visión Artificial en la Robótica Industrial 
OBJETIVOS CONTENIDOS 

 Conocer y entender el sistema de 
programación de una cámara de 
visión artificial. 

 Conocer el Software de control y 
programación. 

 Comunicación entre cámara-PLC-
robot. 

 

Contenido Teórico: 
 Componentes de un sistema de visión artificial. 
 Software del controlador, botones y elementos. 
 Programación del simulador de visión artificial. 
 Comunicación y programación de la cámara para ser usada por el 

robot. 
Contenido Practico: 

 Configuración de la cámara y programación de los elementos a 
usar. 

 Comunicar los elementos de sistema de visión artificial con robot. 
(TIA Portal) 

 Programación del robot (binpicking). 

Curso subvencionado al 100% 

INFORMACIÓN  E INSCRIPCIONES: SALESIANOS DEUSTO 
Avda. Lehendakari Aguirre, 75   48014 - Bilbao     Tfno.: 944 472 650 
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